Correction des TP “Roboprog”

TP roboprog 3

Programme principal

Sous-programme
[ evencezceses ] « avancer3cases »

Sous-programme
« avancer2cases »

” avancer2cases ”

:
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B On peut aussi intégrer le « Tourner a droite » au sous-programme 1 et 2...

TP 5 Roboprog

Ce qu'il faut éviter de faire : Ci-dessous, il s’agit de I'exercice 5. Ce programme fonctionne
parfaitement, mais comparez-le avec la correction de I'exercice 5 plus haut... il est beaucoup trop
long et complexe !

I R ' ;
i T

i

|

f

?

SR R O J@

RSB 6

I | 51 O s e O

Nolumes/Sauve_donnees/College_ac_montpellier.fr/000_college_5e_4e_3e/000_college_5e_4e_3e/4e/Domotique-Programmation/Correction_TP_roboprog.docx



TP 6 Roboprog (solution proposée par Rafaél et Clément 4¢ PARIS)
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TP 7 Roboprog (solution proposée par Mathys 4¢ PARIS)
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