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Evaluation programmation 4¢

Attention a la présentation

Base de
chargement

La tondeuse . |
Magicgarden est un I
robot tondeuse, qui se
déplace dans un |
jardin de facon I
autonome pour
couper I'herbe. |
Le jardin est délimité |
par un fil périphérique I
qui marque la zone a B8 | ¢ fonctionnement du robot tondeuse
tondre et les obstacles l -
3t§lei:2e|:.nl-ercr>°tr)§rtnm e \ Le robot tondeuse est équipé d'un capteur de champ magnétique,. Le fil
ahradl strépd a%s R périphérique est parcouru par un courant électrique et émet donc un champ
— eg s A TONDEUSE magnétique qui va étre détecté par le robot. Quand le robot détecte le fil, il pivote

il ;’u;‘)/?e 5 blan.dii d'un quart de tour, se déplace d'une distance correspondant au diamétre de
{)e rrain et pas sz Csir coupe (40 cm) et pivote de nouveau d'un quart de tour. Ainsi il parcourt la totalité

Fil périphérique du jardin.
g::::ztl:n?::rface a PR Le robot tondeuse posséde des batteries qui alimentent un moteur électrique, un
* systéme de poulies/courroie permettent d'entrainer les roues.
Lorsque le robot tondeuse est déchargé, il s'arréte de tondre et se rend sur la
base pour se recharger.
Début Début Début
Avancer Avancer Avancer

Champ
magnétique
détecté 2,

Champ
magnétique
détecté

Champ
magnétique
détecté 7

Oui Oui
Tourner & 90° Avancer de 40 Tournera 90°
} }
Avancer de 40 Tourner & 90" Avancer de 40
: } :
Tourner a 90° Avancer de 40 Tourner a 90"
B — | S
N°1 N°2 N°3

1- Parmi les 3 algorithmes ci-dessus, un seul correspond au fonctionnement décrit dans
Doc2. Lequel ? len®
2- Les algorithmes n°® __2 et 3 ne correspondent pas au

fonctsouhaité.ionnemenpourquoit ?
(Entourez toutes les erreurs dans les organigrammes ci-dessus)
3- Citez les noms des capteurs et des actionneurs utilisés sur la tondeuse :
- Capteur de champ magnétique
- Moteur électrique (actionneur)
4- Quel type de capteur pourrait-on utiliser pour améliorer la sécurité ?

- Un capteur d’obstacles pour détecter un étre humain ou un animal...

Bareme : 1- 6 points 2- 6 points 3- 6 points 4- 2 points
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